TECHNISCHE INFORMATIONEN

TECHNISCHE DATEN

Beschreibung

Modell

B025DEO B025EL0O B029DEO BO29ELO

Maximal empfohlene Flache, die gemaht werden kann
. o . . 14 1 2
Arbeitskapazitat ( -20%(*)) m2 (sq ') (150%%.) (19%%%.) (2659%%') (337%07%.)
Eigenschaften
Abmessungen (G x Hx T) mm 534x263x386
Gewicht des Roboters einschl. Batterie kg 11 13
Schnitthéhe(min.max.) mm (") 25-60 (0,98-2,36")
Durchmesser Klinge mm (") 250 (9,84 ") 290 (11.42")
Motoren ohne Birsten
Geschwindigkeit Schneidklinge RPM 3000 2800
Fahrgeschwindigkeit Mﬁ:ﬁ:e/ 30 (98"
45% zuléssig, je nach Zustand der Grasdecke und dem
installierten Zubehor.
Maximal bewaltigtes und o Maximal bewaltigtes und empfohlenes Gefalle 35 % Unter
empfohlenes Gefalle (*) ° reguldren Rasenbedingungen.
20% in der N&he des duBeren Rands oder des
Begrenzungskabels.
ROBOTER: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
Umgebungstemperatur bei Betrieb Max °C LADESTATION: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
BATTERIELADEGERAT: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Gemessener Schallleistungspegel dB(A) 60 63
ROBOTER: IPx5
Schutzgrad gegen Wasser IP LADESTATION: IPx4
BATTERIELADEGERAT: IPx4
Elektrische Eigenschaften
SQOY-2940230 Mean Well
Eingang: 100-240 V~; 1.8A; Mean Well ELG-240-
50/60Hz; Klasse 1 30ZCTE 30ZCTE
Ausgang: 29.4V ; —; 2.3A
Eingang: Eingang:
Netzgerat (fur Lithiumbatterie) - Alternativer Code - 100-2 48 Vg.' oA 100 - 240 V~;
) =T 2.2A;
Mean Well OWA-60E-30zCT | 5080 Hz: 50/60 Hz;
Eingang: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Ausgana: Klasse 1
Hz; Klasse 2 29.4V g_ % 0A Ausgang:
Ausgang: 29.4V —; 2.0A U TTT Y294V —; 8.0A
Netz- und Batterieladegerate
Aufladbare Lithium-lonen-Batterie 25.9V -10.0
(Nennspannung) 25.9V-5.0An Ah
Typ der Ladestation Uber Kontakt
Durchschnittliche Dauer des . .
Ladevorgangs hh:mm 1:30
Durchschnittlicher Arbeitsdauer nach . . .
einem kompletten Ladezyklus (*) hh:mm 03:00 06:00

(*) Je nach den Bedingungen des Grases, des Grasmantels und der Komplexitat des zu méhenden Bereichs.
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Frequenzen

Sender zum Lenken des Roboters

Arbeitsfrequenzband (Hz) 500 - 60000
Maximale Leistung auf Funkfrequenz (dBm) <10

Bluetooth

Arbeitsfrequenzband (MHz) 2402 - 2480
Maximale Leistung auf Funkfrequenz (dBm) < 14

GSM

Mitgelieferte Teile / zubehorteile / funktionen

Bearbeitungszonen einschlieBlich 4

Arbeitsfrequenzband (MHz) 850/900/1800/1900
Maximale Leistung auf Funkfrequenz (dBm) <33

Hauptflache 8 8 8

Regensensor serienmaBig

OKO-Modus .

Selbstprogrammierung (patentiert) serienmaBig

Modul Connect (GPS, GPRS) optional serienmaBig optional serienmaBig

“V-Meter” “V-Meter” - “V-Meter” “V-Meter” -

Ruckkehr in die Ladestation - “Schleife  |“Schleife folgen”| - “Schleife  |“Schleife folgen”

folgen” GPS Assisted folgen” GPS Assisted

Maximale Lange Begrenzungskabel
(ungefahr, berechnet auf der Basis m ()
eines regelmaBigen Umrisses)

1000 (3280 ')

(*) Je nach den Bedingungen des Grases, des Grasmantels und der Komplexitat des zu mahenden Bereichs.

ALLGEMEINE BESCHREIBUNG DES GERATES

Bei dem Gerat handelt es sich um einen Roboter, der geplant
und gebaut wurde, um das Gras in Garten und Wiesen von
Wohngebauden zu jeder Tages- und Nachtzeit automatisch zu
mahen. Er ist klein, kompakt, leise und leicht zu transportieren.

Je nach Beschaffenheit der zu m&henden Flachen kann der
Roboter so programmiert werden, dass er in mehreren Bereichen
arbeitet: einer Hauptflache und mehreren Nebenflachen (je nach
Modell).

In der Betriebsphase méht der Roboter den vom Begrenzungskabel
abgegrenzten Bereich.

Wenn der Roboter auf das Begrenzungskabel oder auf ein
Hindernis trifft, wechselt er nach dem Zufallsprinzip seinen Weg
und fahrt in die neue Richtung los. Der Roboter Uberschreitet den
Umzaunungsdraht nicht weiter als bis zur Hélfte seiner Lénge.

Aufgrund des Funktionsprinzips Random maht der Roboter
den abgegrenzten Rasen automatisch und vollstéandig (siehe
Abbildung).

Der Roboter ist in der Lage, héheres und/oder dichteres Gras in
einem Bereich des Gartens zu erkennen und — wenn er dies als
notwendig ansieht — automatisch die Spiralfunktion einzuschalten,
fur einen perfekten Feinschnitt des Rasens.

Die Rasenflache, die der Roboter méhen kann, ist von einer Reihe
von Faktoren abhangig:

¢ Modell des Roboters und installierte Batterien;

* Beschaffenheit des Bereichs (unregelméaBige Begrenzungen,
ungleichméBige Oberflache, Unterteilung des Bereichs usw.);

e Beschaffenheit des Rasens (Art und Hohe des Grases,
Feuchtigkeit usw.);

e Zustand der Klinge (mit gutem Schliff, frei von Rlckstanden
und Verkrustungen usw.).
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